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Abstract of DE3835052 

The invention relates to a friction gearing in which the torque is transmitted via an interconnected 
friction ring. The particular feature of the gearing is that the speed ratio is adjusted by guiding the ring 
into another position. The ease with which the ring can be manoeuvred makes the gearing particularly 
suitable for driving a bobbin spindle. 
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(§) Reibkorpergetriebe 



Die Erfindung betrifft ein Reibgetriebe, bei welchem das 
Drehmoment fiber einen zwischengeschalteten Reibring 
ubertragen wird. Das Besondere an dem Getriebe ist, daft 
das Drehzahlverhaltnis durch Lenken des Rings in eine ande- 
re Position eingestellt wird. Die leichte Lenkbarkeit la/it das 
Getriebe besonders geeignet zum Antrieb einer Spulspinde! 
erscheinen. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein stufenlos verstellbares 
Reibkorpergetriebe nach dem Oberbegriff des An- 
spruchs 1. 

Ein derartiges Reibkorpergetriebe ist ailgemein be- 
kannt 

Bei den bekannten Reibkorpergetrieben erfolgt die 
Verstellung des Ob ersetzungsverhal misses dadurch, 
daB der Zwischenring in dem Spalt zwischen den beiden 
Reibkorpern unter Oberwindung der Klemmkrafte 
axial verschoben wird. Dabei sind erhebliche Reibkrafte 
zu fiberwinden. Ferner tritt hierbei erheblicher Ver- 
schleiB auf. Eine Einstellung des Getriebes im Stillstand 
ist nur durch Losen der Klemmkrafte moglich- 

Das bekannte Reibkorpergetriebe kann nicht zum 
Antrieb einer Aufspulmaschine fur einen laufenden Tex- 
tilfaden verwendet werden, weil ein solches Getriebe 
besonders leicht und feinfuhiig versteDbar sein muB. Zur 



sie den Ring auf den zweiten Reibkorper drucken. Die 
Lenkachse kann an der Halterung befestigt sein. Daffir 
weist der an der Halterung angreifende Stellhebei eine 
entsprechende Bohrung fur die Lenkachse auf oder um- 
5 gekehrt . . 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 3 ergibt sich ei- 
ne vorteilhafte Ausfuhrungsform der Erfindung, bei der 
sich die jeweils am Ring angreifenden Momente in ihrer 
Wirkung gegenseitig rufen. Die sich entlang den ge- 
meinsamen Beruhrlinien zwischen den Reibkdrpern und 
dem Ring andernden Geschwindigkeiten der Reibkor- 
per (Teller, Kegel) ftthren zu einem Drehmomment um 
die Normalkraftiinie, dem die Lagerung der Ringhalte- 
rung entgegenwirken muB. Bei Neigung des Rings in 
einem bestimmten Winkel zur Achse des Drehkorpers 
laBt sich dieser EinfluB vermeiden. Der Neigungswinkel 
ist abhangig von der Beschaffenheit und der Anordnung 
der Reibpaarungen und ist auch durch Versuch ermittel- 
bar. Das heiBt, daB der Ring dann seine axiale Position 
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Drehzahlverhaltnis durch eine praktisch unendlich klei 
ne Anderung der Fadenzugkraft verstellbar sein. 

Aufgabe der Erfindung ist, das bekannte Reibkorper- 
getriebe so zu gestalten, daB . eine schnelle, praktisch 
kraftfreie sowie im wesentlichen verschleiBfreie Ver- 
stellung ermoglicht wird, wobei das Getriebe auch im 
Stillstand so eingestellt werden kann, daB bereits kurz 
nach Ingangsetzen der Spulspindel die Fadenzugspan- 
nunggeregeltwird. 

Die Losung der Aufgabe ergibt sich aus den Kennzei- 
chen des Anspruchs 1. Der Vorteil besteht darin, daB der 
geschwenkte Ring dem Schwenkantrieb von selbst 
nachlauft und deshalb nur geringste Krafte zum Verstel- 
len des Drehzahlverhaltnisses notwendig sind Weil die 
Schwenkachse mit der Normalkraftiinie zusammenfailt, 
bleibt die Relativbewegung und damit der VerschleiB 
zwischen den Reibkopern und dem Ring gering. Dies 
bewirkt vorteilhaft, daB auch das Verstellmoment bzw. 
die zur Verstellung notwendige Stellkraft gering bleiben 
kann. Auch, und insbesondere im Stillstand, laBt sich der 
Ring praktisch kraftfrei schwenken, so daB bereits nach 
einigen wenigen Umdrehungen die zum Fadenzugre- 
geln notwendige Drehzahl erreicht ist 

Diese Eigenschaft macht das Getriebe besonders ge- 
eignet zum Antrieb einer Spulspindel zum Aufwickeln 45 
eines laufenden Fadens, weil durch die Schwenkbarkeit 
des Rings im Stillstand sofort beim Ingangsetzen des 
Spulantriebs der Ring dem Schwenkantrieb nachlauft 
und sich deshalb die richtige Spindeldrehzahl schnell 
einregelt . . 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 2 ergibt sich ei- 
ne Ausfuhrungsform der Erfindung mit dem Vorteil, daB 
die miteinander wirkenden Reibflachen, fiber die das 
Drehmoment zu ubertragen 1st, besonders schmal ge 



kann und deshalb auch keine zusatzlichen Haitekrafte 
am Schwenkantrieb notwendig sind. Das Zusammen- 
wirken zwischen den Reibkorpern und dem Ring erfolgt 
dann durch Ablaufen bei im wesentlichen tangential zu 
25 den Reibkorpern eingestelltem Ring, der sich praktisch 
frei von seitlichen Haltekraften mitdreht Dadurch 1st 
der VerschleiB erheblich reduzierbar, andererseits sind 
auch keine zusatzlichen Haitekrafte notwendig, um das 
eingestellte Drehzahlverhaltnis beizubehalten, Deshalb 
30 kann das Drehzahlverhaltnis besonders feinfuhiig durch 
geringste Stellkraft verandert werden. Dadurch ist das 
Getriebe besonders als Spulenaritrieb fur eine Aufspul- 
maschine geeignet, weil der Schwenkantrieb durch die 
Zugkraftanderung des laufenden Fadens betatigt wer- 
den kann, wobei fiber das Drehzahlverhaltnis die gleich- 
bleibende Zugspannung beim Aufwickeln des Fadens 
geregelt wird. . 

Es sind verschiedene Ausffihrungen moglich, in wel- 
chen der Ring frei von seitlichen Haltekraften mitlauft 
Beispielsweise kann ein Reibteller mit einem Reibkegel, 
der sich von der Tellerachse radial nach auBen verjfingt, 
fiber den Zwischenring zusammenwirken. Bei einer be- 
stimmten Steigung des Kegels bleibt jedes eingestellte 
Drehzahlverhaltnis ohne Haitekrafte erhalten. 

In einer anderen Ausfuhrungsform wirken zwei ge- 
geneinander gerichtete Kegel fiber den Zwischenring 
zusammen, wodurch sich ebenfalls erreichen laBt, daB 
die Momente kein Ausschwenken des Rings hervorru- 
fen Deshalb sind keine zusatzlichen seitlichen Halte- 
50 krafte notwendig, um das eingestellte Drehzahlverhalt- 
nis beizubehalten. Die einzelnen Kegelwinkel smd so zu 
fertigen, daB der parallel zu den Umfangsgeschwindig- 
keiten an der Klemmstelie der Reibkorper eingestellte 
Ring d.h. bei einem Schwenkwinkel von 0°, praktisch 
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Drehmoment zu ubertragen ist, besonoers scnmai ge- u -."- u " «*T : C "Va^ntiate EmsteUune 



der Ring in der Lagerung frei drehend, jedoch ohne 
seitliche Kippmoglichkeit gelagert ist Deshalb mussen 
die jeweiligen Aufstandsflachen nur so breit hergestellt 
werden, daB die Antriebskrafte sicher ubertragen wer- 
den. Das Umkippen des Rings muB also nicht durch 
besonders breite Aufstandsflachen verhindert werden, 
sondern wird durch die erfmdungsgemaBe Halterung 
vermieden. Die Ringlagerung kann dabei auf verschie- 
dene Arten erfolgen. ZweckmaBigerweise ist er an sei 



kann der Ring verschleiBfrei auf den Reibflachen der 
Reibkorper abroUen. Die beide Reibkegel mussen nicht 
identisch gleich sein, sondern konnen auch unterschied- 
liche Reibflachen und/oder Kegelwinkel aufweisen. 
60 Es ist auch eine Ausfuhrungsform moglich, in welcher 
der Reibteller mit einem zylindrischen Reibkorper uber 
den Zwischenring zusammenwirkt Um hierbei jeweils 
seitenkraftfreie, stabile Lauflage des Rings zu erhalten, 
muB der Ring gegen die Zylinderachse geneigt sein. 



dene Arten erfolgen. ZwecKmauigerweise isi er au j>ci- iuu« ^1 — ~ .- . 

nem Innenumfang und/oder an seinem AuBenumfang 65 Dies wird durch Jerwendung eines Bmgs mit koni 
durch Stiitzrollen frei drehbar abgestfltzt. Bei einer Art schem Querschmtt erreicht der mit semer Weineren 
derLagerungubertragendie StutzroUen auch einen TeU Offnung m Richtung zur Tel ^J^J^ 
der AndrucWcrafte auf den zweiten Reibkorper. indem bestimmten Neigungswinkel bleibt jedes Drenzanlver 



OS 38 35 052 

3 4 

haltnisohnezusatziicheHaltekrafteeingestellt geeignete Fadenzugkraft und/oder Verstellzeit ange- 

Die praktisch kraftfreie Verstellbarkeit wird zusa"tz- paBt werden. 

!ich noch verbessert, wenn die mit den Reibkorpern Aus dem Kennzeichen des Anspruchs 12 ergibt sich 

zusammenwirkenden Laufflachen des Rings moglichst • eine Anwendung. Hierbei wird das DrehzahlverhaJtnis 

kurze Beruhrlinien besitzen. Dies kann z. B. durch einen 5 durch die Zugkraftanderung des Fadens eingestellt 

ballig gewolbten Ringquerschnitt erreicht werden, bei Demzufolge ergibt sich, daB bei einem Ansteigen der 

dem die LaufflSchen in Form eines Ringwulstes innen Zugkraft die Drehzahl der Spule so schneli abnehmen 

und/oder auBen an dem Ring angebracht sind. muB, daB das ReiBen des Fadens vermieden wird. Eben- 

Aus dem Kennzeichen des Anspruchs 8 ergibt sich so muB bei einer Abnahme der Fadenspannung, d. h. bei 
eine Ausftihrungsform mit dem Vorteil, daB die Reibfla- io Fadenerschlaffung, die Drehzahl schneli gesteigert wer- 

chen, die naturgemaB einem VerschleiB unterliegen, den, um den Faden wieder zu straffen. Die Abtriebs- 

leicht auswechselbar sind. AIs Reibbelag eignet sich ein drehzahl regeit auf diese Weise eine gleichbleibende 

O-Ring aus geeignetem Material, weil er durch geringe Fadenspannung wahrend der gesamten Spulreise. Des- 

Breite eine kurze BerUhrlinie bildet halb ist dieses Getriebe besonders als Fadenzugregelge- 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 9 ergibt sich ei- 15 triebe zum Aufwickeln eines laufenden Fadens in einer 

ne weiterfuhrende Ausfuhrungsform mit dem Vorteil, Aufspulmaschine geeignet 

daB durch die seitliche Abstutzung des ringformigen Im folgenden werden Ausfuhrungsbeispiele der Erfin- 

Reibbelags auch ein hohes Drehmoment zwischen den dung beschriebea Es zeigt 

Reibkdrpern ubertragen werden kann, da sich der ela- Fig. 1 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 
stische Reibbelag bei der Zusammendrtickung durch 20 triebes mit Reibzylinder und Reibteller; 

den Reibkorper in der Nut selbst einklemmt Hierdurch Fig. 2 den schematischen Schnitt durch das Reibkor- 

wird auch das ubertragbare Dremoment vergroBert. pergetriebe nach Fig. 1 ; 

Die wulstartig erhabene Flache des Reibbelags sorgt Fig. 3 Schnitt durch ein Ausfuhrungsbeispiel mit ku- 

dabei fCr leichtgangige und praktisch kraftfreie Verstel- gelgelagerter Halterung und gegeneinander gerichte- 
lung des Obersetzungsverhaitnisses des Reibkorperge- 25 ten, gleichartigen Reibkegeln; 

triebes. Fig. 4 Ansicht (teilweise) des Ausfiihrungsbeispiels 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 10 ergibt sich nach Fig. 3; 

eine bevorzugte Ausfuhrungsform, die sich insbesonde- Fig. 5 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 

re zur Anwendung in einer Aufspulmaschine eignet triebes mit Reibkegel und Reibteller; 
Dies liegt daran, daB durch den Reibbelag auf dem Reib- 30 Fig. 6 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 

teller ebenfalls eine gute Lenkbarkeit erreicht werden triebes mit Reibzylinder und Reibteller sowie zur Reib- 

kann. Um das geforderte Drehmoment zu ubertragen, zylinderachse geneigter Durchmesserebene des Ringes; 

kann ein geeigneter Reibbelag, z. B. aus Kunststoff mit Fig. 6A eine schematische Seitenansicht aus Fig. 6; 

zahen, weichen Eigenschaften, aufgebracht, z. B. ge- Fig. 7 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 
klebt, werden. Bei einer Reibpaarung mit hohem Reib- 35 triebes mit Reibkegel und Reibteller sowie Regulierung 

koeffizienten ist nur eine geringe Pressung zwischen des Drehzahlverhaltnisses durch Fadenzugkraft; 

dem Ring und dem Reibteller erforderlich, wodurch die Fig. 8 Reibkorpergetriebe wie Fig. 7 mit Iangenver- 

Ieichte Verstellbarkeit sichergestellt ist und trotzdem anderbarer Deichsel. 

das geforderte Antriebsmoment ubertragen werden Fig. 1 zeigt einen in der Drehrichtung 17 angetriebe- 

kann. 40 nen ersten zylindrischen Reibkorper 1. Das Reibkorper- 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 11 ergibt sich getriebe ist in einer Draufsicht gezeigt Der zweite 

eine Ausfuhrungsform, bei der vorteilhaft die sehr ge- Reibkorper 3 ist als Drehteller ausgebildet, welcher sich 

ringen Verstellkrafte bzw. die Verstellzeit leicht an den um die Achse 2a in der Drehrichtung 17adreht 

jeweiligen Anwendungsfall, z. B. an die ReiBfestigkeit Der Zwischenring 4 ist im Querschnitt gezeigt Er 

eines Fadens und/oder an die Regelzeit eines Regelge- 45 umschlieBt den ersten Drehkorper 1 und wird zwischen 

triebes, angepaBt werden kann. Es ist mit der Deichsel- zwei Stutzrollen 6 drehbar gehalten. Eine dritte gleich- 

verlangerung auch moglich, die Verstellkraft und die artige Stutzrolle befindet sich oberhalb der Zeichenebe- 

Verstellzeit gleichzeitig zu optimieren. Die Verande- ne und ist nicht dargestellt Die Stutzrollen sind jeweils 

rung der Deichsellange kann sowohl wahrend des Be- mit einer Stiftachse 18 an einer Halterung 5 gelagert In 

triebes als auch vor Inbetriebnahme z. B. der Aufspul- 50 den Zwischenring ist jeweils ein innerer Reibring 14 und 

einrichtung erfolgen. Es wurde herausgefunden, daB bei ein auBerer Reibring 15 mit kreisformigem Querschnitt 

einer Veranderung der Antriebsgeschwindigkeit durch eingelegt. Am oberen Ende der Halterung 5 befindet 

entsprechende gleichsinnige Veranderung der Deichsel- sich der Angriffspunkt 9 des Schwenkantriebs. Er ver- 

Iange dasselbe Zeitverhalten des Reibgetriebes beim bindet die Halterung uber den zweiseitigen Gelenkhe- 

Einsatz als Fadenzugregelgetriebe eingestellt werden 55 bei 12 mit einem Winkelhebel 11. Der Winkelhebel ist an 

kann. Eine Veranderung der Antriebsdrehzahl ent- seinem Winkel in dem Festlage 19 drehbar gelagert Die 

spricht hierbei einer gleichsinnigen Veranderung der Teile 11, 12 und 19 bilden den Schwenkantrieb. 

Spulkopfgeschwindigkeit Will man moglichst geringe Die Wirkungsweise des gezeigten Reibkorpergetrie- 

Versteilkrafte erzielen, z. B. durch geringe ReiBfestig- bes ist folgende: In der durchgezogen gezeichneten, mo- 

keit des Fadens bedingt, so muB man die Deichsellange, 60 mentanen Stellung ist ein bestimmtes Drehzahlverhait- 

das ist der Abstand zwischen- der Normalkraftlinie und nis eingestellt. Es ergibt sich aus dem Durchmesser des 

dem Angriffspunkt des Schwenkantriebes, moglichst Zylinders 1, dem Innen- und dem AuBendurchmesser 

groB einstellen, vorteilhaft jedoch nur so groB, daB die des Rings und dem Abstand der Normalkraftlinie 7 von 

Fadenzugregelung aus dem Stillstand des Getriebes der Drehachse 2a des Reibtellers. Um ein anderes Dreh- 

heraus m6glich ist Will man jedoch moglichst kurze 65 zahlverhaltnis einzustellen, muB der Winkelhebel 11 be- 

Regelzeiten zur Verstellung erreichen, so muB man die tatigt werden. Bei Betatigung des Winkelhebels 11 in 

Deichsellange moglichst kurz einstellen. Deshalb kann der Betatigungsrichtung 20 wird uber den zweiseitigen 

mit diesem Merkma! das Getriebe an die jeweils optimal Gelenkhebel die Halterung 5 nach links ausgelenkt 



OS 38 35 052 



Hierdurch wird der Obertragungsring 4 um die Normal- 
kraftlinie 7 geschwenkt die in dieser Ansicht senkrecht 
auf der Papierebene stent Durch das Schwenken wird 
erreicht, daB sich der Ring in eine and ere Radialposrtion 
auf dem ReibteUer bewegt, wodurch sich gleichzeitig 5 
das Obersetzungsverhaltnis verandert In der gestrichel- 
te gezeichneten Position hat der Ring eine writer auBen 
auf dem ReibteUer liegende Umfangsposition einge- 
nommen. Somit ist ein neues Obersetzungsverhaltnis 
eingestelltworden. 10 

Fig. 2 zeigt die Halterung 5, welche um die Lenkachse 
9 drehbar gelagert ist Der Drehteller 3 ist ausschnitts- 
weise gezeigt Er dreht sich um die Drehachse 2a in der 
Richtung 17a. Die gemeinsame Normalkraftlinie 7 
schneidet den ersten Drehkorper 1, den Obertragungs- 15 
ring 4 sowie den Drehteller 3. Der erste Drehkorper 1 
dreht sich um seine Achse 2. Der Zwischenring 4 wird an 
seinem Umfang von drei Stfitzrollen 6 drehbar und 
kippsicher gehalten. Die Stutzrollen sind jeweils auf den 
Achsstiften 18 gelagert # 20 

Die Funktionsweise des gezeigten Reibkorpergetne- 
bes ist folgende: Durch die Betatigungsrichtung (20) 
wird die Halterung 5 bewegt, wobei der Ring 4 um die 
Normalkraftlinie 7 geschwenkt wird. Hierdurch andert 
er seine Radialposition auf dem Drehteller 3 und es stellt 25 
sich ein neues ubersetzungsverhaltnis ein. 

Fig. 3 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung, 
bei welchem der erste Reibkorper 1 und der zweite 
Reibkorper 3 jeweils als Kegel gegeneinander gerichtet 
sind. Sie sind um die zueinander parallel verlaufenden 30 
Drehachsen 2 bzw. 2a drehbar gelagert und besitzen die 
Drehrichtung 17 bzw. 17a. In der Seitenansicht sind die 
Drehrichtungen entgegengerichtet Der erste und der 
zweite Drehkorper besitzen im Spalt eine gleichgerich- 
tete Umfangsgeschwindigkeit Der Obertragungsring 4 35 
ist mit dem Innenring eines Kugellagers 16 fest verbun- 
den und wird fiber die Kugeln 6 von dem AuBenring des 
Kugellagers, der an der Halterung 5 befestigt ist, frei 
drehbar gestutzt und gefuhrt In den Innenumfang sowie 
auf dem AuBenumfang des Obertragungsrings 4 ist je- 40 
weils ein Reibbelag kreisfdrmigen Querschnitts in eine 
Ringnut eingelegt Die Ringnut umschlieBt etwas mehr 
als den halben Querschnitt des Reibbelags. Hierdurch 
wird verhindert, daB der Reibbelag durch die Fhehkraf- 
te nach auBen gezogen wird. Der innere Reibring 14 45 
gleichartigen Querschnitts ist ebenfalls in eine Nut ein- 
gebettet Die gezeigte Anordnung ist um die Normal- 
kraftlinie 7 schwenkbar. Die Stutzrollen werden von der 
Halterung 5 umschlossen und ermoglichen dem Ober- 
tragungsring 4 freie Drehbarkeit 50 

Die Seitenansicht der Fig. 3 wird in Fig. 4 gezeigt Die 
Normalkraftlinie 7 geht jeweils durch die Drehachsen 2, 
2a der beiden Reibkorper 1 und 3. Die Halterung 5 ist 
um die Lenkachse 9 schwenkbar und ohne Kippmog- 
lichkeit gefuhrt Sie wird durch den Stellhebel 12 in der 55 
Richtung 20 betatigt Die Halterung 5 und der Obertra- 
gungsring 4 sind fiber das Kugellager 16 miteinander 
verbunden. 

Das Reibkorpergetriebe in Fig. 5 beinhaltet prinzi- 
piell dieselben Bauteile wie das Reibkorpergetriebe aus 60 
Fig. 1. Im Unterschied dazu besteht jedoch der Dreh- 
korper 1 aus einem Kegelstumpf, dessen groBerer 
Durchmesser (= dickeres Ende) in Richtung zur Dreh- 
achse 2a des zweiten Reibk6rpers gerichtet ist Weiter- 
hin sind die Laufflachen des Obertragungsrings 4 je- 65 
weils ballig nach auBen gewolbt Die Laufflachen sind 
dabei jeweils als Reibbelag aus einem entsprechenden 
Material mit hohem Reibwert und geringem VerschleiB 



ausgeffihrt Hierbei ist die Neigung des Kegels so be- 
messen, daB sich der Winkel 22, der 90° betragt auch 
ohne Krafteinwirkung fiber den Schwenkantrieb auf 
den Ring halten wurde. Deshalb bleibt das eingesteilte 
Drehzahlverhaitnis ohne seitliche Haltekrafte einge- 
stellt 

Durch die Anordnung gemafi Fig. 6 bleibt das einge- 
steilte Drehzahlverhaitnis ebenfalls ohne seitliche Hal- 
tekrafte erhalten. Hierzu ist die Durchmesserebene des 
Zwischenrings zu dem parallelen Spalt zwischen dem 
Drehkorper 1 (= Reibzylinder) und dem zweiten Reib- 
korper 3 (= Drehteller) in einem bestimmten Winkel 
geneigt Da es sich bei dem Drehkorper um einen Zylin- 
der handelt, Hegt dessen Drehachse parallel zu dem 
•Spalt Sie schneidet die Drehachse des Tellers. 

Eine schematische Seitenansicht ist in Fig. 6A gezeigt 
Der Neigungswinkel 23 ist so groB eingestellt daB der 
Ring selbsttatig mit der Drehachse des Zylinders einen 
Winkel 22 einnimmt der 90° ist 

Fig. 7 zeigt die schematische Darstellung eines Reib- 
korpergetriebes mit Reibkegel und ReibteUer, welches 
zum Aufspulen eines dfinnen laufenden Fadens benutzt 
wird. Die Darstellung entspricht im wesentlichen der 
Darstellung aus Fig. 5. An der Drehachse 2 wird der 
Reibkegel 1 durch den Motor 24 in der Drehrichtung 17 
mit konstanter Drehzahl angetrieben. An dem freien 
Ende des Winkelhebels sitzt eine Umlenkrolle 27, wel- 
che von dem Faden 28 umschlungen wird. Der Faden 
wird gleichzeitig fiber die beiden anderen Umlenkrollen 
27 gefuhrt An dem unteren Arm des Winkelhebels ist 
ungefahr mittig das Gewicht 29 festgeklemmt Das Ge- 
wicht ist auf dem Winkelhebel verschiebbar, um unter- 
schiedlichen SoUwerten der Fadenzugspannung das 
Gleichgewicht zu halten. Die Transmission 30 ubertragt 
die Drehbewegungl7a von dem ReibteUer auf die Spule 
26. Diese ist an dem Lagerhebel 25 drehbar aufgehangt 
und dreht sich in der Richtung 1 7b. 

Die Wirkungsweise der gezeigten Anordnung ist fol- 
gende: Der Faden 28 wird mit konstanter Geschwindig- 
keit zugefuhrt Er fibt an dem rechten Ende des Winkel- 
hebels eine Zugkraft aus, welche in der Richtung 20 
wirkt Das Gewicht 29 halt dieser Zugkraft das Gleich- 
gewicht Nimmt nun der Durchmesser der Spule 26 
wahrend der Spulreise zu, so erh6ht sich zunachst em- 
mal die Fadenspannung, da dieser schneller aufgewik- 
kelt ais zugefuhrt wird. Dadurch wird der Winkelhebel 
in der Richtung 20 bewegt, der seinerseits fiber den 
Angriffspunkt des Schwenkantriebs 9 auf die Halterung 
5 wirkt, wodurch der Obertragungsring auf dem Reib- 
teUer nach auBen gelenkt wird. Demzufolge nimmt die 
Drehzahl der Spule 26 ab, so lange, bis die Fadenspan- 
nung wieder auf den Sollwert eingeregelt ist 

Fig. 8 zeigt das Reibkorpergetriebe entsprechend 7 
zum Aufspulen eines laufenden Fadens. Die Bezugszei- 
chen sowie die Bauteile sthnmen im wesentlichen uber- 
ein. Erganzend hierzu besitzt das Reibkorpergetriebe 
jedoch eine langenveranderbare Deichsel 33. In diesem 
Fall wird die Deichsellange bei Getriebestillstand ver- 
andert. Hierzu ist die dem Schwenkantrieb 9 entgegen- 
zeigende Seite der Halterung 5 teleskopartig mit dem 
verschiebbaren Teil der Halterung 5a verbunden. Die 
Lange des Winkelhebels 11 ist analog durch die Winkei- 
hebelverlangerung 11a veranderbar. Die Schrauben- 
paare 31L> 32L bzw. 31i^ S2R befestigen das Verlange- 
rungsstuck 11a an 11 sowie das Verlangerungsstuck 5a 
an 5. Es handelt sich um leicht Iosbare Schraubverbin- 
dungen mit Flugelschrauben. Das Prinzip der Verande- 
rung der Deichsellange kann auf alle anderen Ausfuh- 
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rungsbeispiele angewandt werden und gilt deshalb auch 
fflr die anderen Ausfuhrungeru 

Bezugszeichenaufstellung 

5 

1 erster Reibkorper, Drehkorper, Zylinder, Kegel 

2 Achse des ersten Reibkorpers 
2a Achse des zweiten Reibkorpers 

3 zweiter Reibkorper, Drehteller 

4 Zwischenring, Obertragungsring io 

5 Halterung 

5a Verlangerung fiir Halterung 5 
6. Stutzrollen 

7 Normalkraftlinie, Schwenkachse 

9 Angriffspunkt des Schwenkantriebes, Lenkachse 15 

11 Winkelhebel 

it a Verlangerung far Winkelhebel 11 

12 zweiseitiger Gelenkhebel, Stellhebel 

14 innerer Reibring, Reibbelag 

15 auBerer Reibring, Reibbelag 20 

16 JCugellager 

17 Drehung des ersten Reibkorpers 
17a Drehung des zweiten Reibkorpers 
17b Drehung derSpule 

18 Stiftachse 25 

19 Festlager 

20 Betatigungsrichtung 

22 Winkel 

23 Neigungwinkel 

24 Motor 30 . 

25 Lagerhebel 

26 Spule 

26 Umlenkrolle 

28 Faden 

29 Gewicht 35 

30 Transmission 

31 L Flugelschraube 
317? Flugelschraube 
321, Flugelschraube 

32/? Flugelschraube 40 
33 langenveranderbare Deichsel 

Patentanspriiche 

1. Reibkdrpergetriebe mit stufenlos verstellbarem 45 
Drehzahlverhaltnis, bei dem der erste Reibkorper 
ein zu seiner Achse rotationssymmetrischer Dreh- 
korper ist, welcher sich derart langs eines zweiten 
Reibkorpers erstreckt, daB er mit diesem im we- 
sentlichen einen parallelen Spalt bildet, wobei die 50 
Drehmomentubertragung zwischen dem ersten 
und dem zweiten Reibkorper durch einen Ring er- 
folgt, der den Drehkorper derart umgibt, daB der 
Ring in dem Spalt zwischen den beiden Reibkdr- 
pern eingeklemmt wird 55 
ICennzeichen: 

Der Ring ist durch einen Schwenkantrieb um die 

Normalkraftlinie schwenkbar; 

der Ring ist in einer Halterung gelagert die sich 

vom Ring aus gegen die Bewegungsrichtung er- 60 

streckt, welche der Ring in dem Spalt hat; 

der Schwenkantrieb greift an der Halterung — be- 

zuglich der Drehrichtung im Spalt — vor der 

KJemmstelle an. 

2. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 1. 55 
ICennzeichen: 

Die Halterung besitzt eine Lagerung fur den Ring, 
die die Drehebene des Rings bezuglich der Halte- 



rung in einer gleichbleibenden Lage halt; 

die Halterung ist um eine Lenkachse drehbar und 

ohne Kippmdglichkeit gelagert 

3. Reibkorpergetriebe nach Anspruch 1 oder 2, 
ICennzeichen: 

Der Ring ist zur Achse des Drehkdrpers geneigt 
und bildet mit dieser einen Winkel, der so groB ist, 
daB er sich im Betrieb selbsttatig in Umfangsrich- 
tung der Reibkorper einstellt 

4. Reibkorpergetriebe nach Anspruch 1, 2 oder 3. 
ICennzeichen: 

Der Drehkorper besteht aus einem Zyiinder; 

der zweite Reibkorper besteht aus einem Reibtel- 

ler; 

beide Drehachsen schneiden sich an oder kreuzen 
sich mit geringem Abstand 

5. Reibkdrpergetriebe nch Anspruch 1,2 oder 3. 
ICennzeichen: 

Der Drehkorper besteht aus einem Kegel; 

der zweite Reibk6rper besteht aus einem Reibtel- 

ler; 

das dicke Kegelende zeigt radial zum Tellermittel- 
punkt 

6. Reibkorpergetriebe nach Anspruch 1,2 oder 3. 
ICennzeichen: 

Erster und zweiter Reibkorper bestehen aus ge- 
geneinander gerichteten Kegeln. 

7. Reibkdrpergetriebe nach den Anspruchen 1 bis 6. 
ICennzeichen: 

Der Ring besitzt ballig gewolbte Laufflachen. 

8. Reibkorpergetriebe nach Anspruch 7. 
ICennzeichen: 

In dem Innenumfang und/oder auf dem AuBenum- 
fang des Rings befindet sich eine Ringnut, in die je 
ein ringfdrmiger Reibbelag eingelegt ist 

9. Reibkorpergetriebe nach Anspruch 8. 
ICennzeichen: 

Der Reibbelag besteht aus einem elastischen Mate- 
rial und ist in die Nut eingepreBt 

10. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 4 oder 5 in 
Verbindung mit einem oder mehreren der Anspru- 
che 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB der Reib- 
teller einen Reibbelag, vorzugsweise aus zahem 
Kunststoff, aufweist 

11. Reibkorpergetriebe nach einem der AnsprO- 
che 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB der Ab- 
stand zwischen der Normalkraftlinie und dem An- 
griffspunkt des Schwenkantriebs (= Deichsellan- 
ge) veranderbar, vorzugsweise veranderbar im Sin- 
ne einer Voreinstellung, ist 

12. Reibkdrpergetriebe nach den Anspruchen 1 bis 
11, gekennzeichnet durch Anwendung in einer Auf- 
spulmaschine fur einen Iaufenden Faden, wobei die 
Spulspindel mittels des Reibkorpergetriebes ange- 
trieben und der Schwenkantrieb durch die Faden- 
zugkraft im Sinne einer Regelung der Fadenzug- 
kraft verstellbar ist 
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